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ALGEBRE LOGIQUE ET FONCTIONS LOGIQUES — CHAPITRE 2
QUESTION 1: (6 points ) Durée maximale recommandée 30 minutes

Systéme de régulation de la température.
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Justification du choix des variables et des fonctions :
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1.B) Table de vérité des fonctions binaires de la machine -
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1.C) Tableaux de Kamaugh et groupes : : Q X4 B
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1.D) Equations logiques, les plus simplifiées possible, des fonctions du systeme, tirées “des tableaux —
précédents, dans lesquels les groupes de « 1 » ont été représentés :
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1.E) Logigrammes des fonctions du systéme en symbolisation électrique ou américaine :
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METHODE GEOMETRIQUE EXACTE - CHAPITRE 3

UESTION 2 ( 7 points ) Durée maximale recommandée 45 minutes
N iﬂ"‘ha&g’ - vq'}lg L‘Du
Pont basculant. T-T+ V-Vvi & %

ko to Vi Vo Lo b MB+BI v‘\n T“‘FD = by V+ B—bu
2.A) Schéma vectoriel du cycle : '

‘ti Vv

Le cycle est-il combinatoire ou séquentiel ? Justifiez votre réponse.

_le cudw s segentiel , cdar il Conhent  des

MEMO poue e P VGrde nieud , donc
nibalepred [l Gucit den noeud e

Schéma vectoriel sans nceuds (si nécessaire).
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2.C) Tableaux de Karnaugh des fonctions commandées par la partie commande du pont & bascule

(choisissez les tableaux qui répondent a vos besoins) :
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2.D) Equations logiques simplifiées des fonctions que doit commander la partie commande de la
machine étudiée, pour faire bouger correctement les actionneurs B, V et T du pont a bascule.
Utiliser le moins de composants possible pour chacune des équations.

CQUAROD'S
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LE GRAFCET - CHAPITRE 4
QUESTION 3 : (7 points) Durée maximale recommandée 45 minutes

GRAFCET de niveau 2, du pilotage de la machine de transbordement de caisses pour palettisation., f
‘)
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